河南省2010年普通高等学校对口招收中等职业学校毕业生考试
机电与机制类专业课试题卷
考生注意：所有答案都要写在答题卡上，写在试题卷上无效
一、选择题（机械设备控制技术1-20；极限配合与技术测量21-40。每小题2分，共80分。每小题中只有一个选项是正确的，请将正确选项涂在答题卡上）

1．在电器元件的文字符号中，“QS”可代表 
A．控制按钮

B．继电器

C．刀开关

D．接触器
2．熔断器应    在被保护电路中。
A．串联


B．并联


C．二者均可

D．不确定
3．对于△形接法的三相异步电动机，应选用    热继电器。
A．二相式






B．三相式
C．小额定电流





D．三相带断相保护式
4．三相异步电动机的旋转方向取决于三相电源的 
A．相序


B．电压


C．电流


D．频率
5．电磁式接触器的主要结构不包括
A．电磁机构

B．触点系统

C．灭弧装置

D．刀开关
6．接触器的互锁触点应    在对应的线圈电路中。
A．串联


B．并联


C．二者均可

D．不确定
7．在机床电气控制系统中，自动开关的主要作用是接通或切断
A．主电路


B．控制电路

C．照明电路

D．电源电路
8．时间继电器的文字符号是
A．KM


B．KT


C．KA


D．KV
9．当电路中发生短路时，自动开关中的    会起保护作用。
A．热脱扣器

B．电磁脱扣器
C．欠压脱扣器
D．分励脱扣器
10．热继电器在电路中具有    保护作用。
A．过载


B．短路


C．欠压


D．失压
11．从电网向工作机械的电动机等供电的电路是

A．主电路


B．控制电路

C．保护电路

D．信号电路
12．三相异步电动机能耗制动时，通入定子绕组中的直流电流越大，制动力矩
A．越大


B．越小


C．不变


D．不确定
13．行程开关主要是利用    使触头动作来实现接通或分断电路。
A．手动


B．机械运动

C．电磁吸引

D．热变形
14．电气基本控制线路表示方法一般不包括
A．电气原理图





B．电气设备安装图



C．电气设备接线图




D．电器元件外形图
15．图1为电动机顺序控制电路图，其中按钮    可以控制电动机M1先起动。
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图1 两台电动机顺序控制电路

A．SB1


B．SB2


C．SB3


D．SB4
16．多地控制的原则是：起动按钮    ，停止按钮    。
A．串联；并联




B．并联；串联



C．串联；串联




D．并联；并联
17．在CM6132型普通车床中，电动机起动的顺序是 
A．液压泵电动机先起动，主电动机后起动

B．主电动机先起动，液压泵电动机后起动


C．二者同时起动



D．不确定
18．对电动机进行正常维护时，要定期检查电动机的
A．外壳


B．额定电流

C．额定电压

D．绝缘电阻
19．CPM1A中指令AND－NOT功能是
A．将一个动断触点与前面的触点串联



B．将一个动合触点与前面的触点串联



C．将一个动合触点与它上面的触点并联



D．将一个动断触点与它上面的触点并联
20．在CPM1A中，若TIM的设定值为200，则延时时间为
A．1s


B．10s


C．2s


D．20s
21．允许尺寸变化的两个界限值称为
A．基本尺寸

B．实际尺寸

C．极限尺寸

D．测量尺寸
22．国家标准中规定了    个标准公差等级。
A．18


B．20


C．14


D．28
23．基本偏差代号为A～H的孔，其基本偏差是
A．ES


B．es


C．EI


D．ei
24．
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孔与
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轴的配合属于    配合。
A．间隙


B．过渡


C．过盈


D．不确定
25．某孔的公差为
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40H7，IT7=0.025mm，则它的上偏差是
A．+0.025mm
B．0


C．－0.025mm
D．不确定
26．尺寸公差带的大小由    确定。
A．标准公差

B．下偏差

C．基本尺寸

D．上偏差
27．滚动轴承与轴的配合应采用
A．基孔制

B．基轴制

C．非基准制

D．不确定
28．某配合中的最大间隙为+0.079mm，最小间隙为+0.030mm，则其配合公差为
A．0.060mm

B．0.049
mm

C．0.109
mm

D．0.030 mm
29．下列孔、轴配合中，选用不当的是
A．H8/e8

B．H6/g5

C．G6/h7

D．H7/k6
30．属于形状公差的是
A．圆柱度

B．圆跳动

C．同轴度

D．平行度
31．在图样标注时，当被测要素是    时，公差框格指引线箭头与尺寸线对齐。
A．轴线


B．圆柱面

C．圆锥面

D．轮廓面
32．对于孔和轴，最大实体尺寸是指
A．孔和轴的最大极限尺寸



B．孔和轴的最小极限尺寸



C．孔的最大极限尺寸和轴的最小极限尺寸
D．孔的最小极限尺寸和轴的最大极限尺寸
33．对于径向全跳动公差，下列叙述正确的是
A．属于形状公差




B．属于定向公差


C．属于跳动公差




D．属于定位公差
34．某孔标注为
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 E 时，表明其对应要素遵守    要求。
A．最大实体

B．最小实体

C．独立


D．包容
35．基本偏差为a~h的轴与基本偏差为H的孔可构成    配合。
A．间隙


B．过渡


C．过盈


D．不确定
36．表面粗糙度的评定参数中，在常用数值范围内应优先选用
A．Ra


B．Rz


C．Rb


D．Rmr（c）
37．用外径千分尺测量尺寸28.65mm，活动套管边缘位于固定套管    mm后面。
A．28


B．28.5


C．29


D．30
38．下列计量器具中，测量精度高的是
A．钢板尺

B．游标卡尺

C．米尺


D．千分尺
39．百分表校正后，若测量杆移动，长指针顺时针转过10格，则测量杆
A．伸出0.2mm
B．缩进0.2mm
C．伸出0.1mm
D．缩进0.1mm
40．在成批大量生产中，检验工件是否合格宜使用
A．光滑极限量规
B．量块


C．游标卡尺

D．千分尺
机械设备控制技术（60分）
二、判断题（每小题2分，共20分。在答题卡的括号内正确的打“√”，错误的打“×”）

41．三相异步电动机电力制动的基本原理就是在切断电源后，在电动机内部产生一个与实际旋转方向相反的电磁力矩。
42．电磁式继电器是依据转轴的转速来控制电路接通或断开。
43．接触器触点表面出现的凸点或黑色氧化膜对触点工作没有影响。
44．与接触器相比，继电器的触点通常接在控制电路中。
45．电气设备接线图表示各电气设备的实际安装位置。
46．接触器能提供瞬时过载保护和短路保护。
47．CM6132型普通车床控制线路中的中间继电器具有零压保护作用。
48．PLC是采用间断扫描的方式进行工作。
49．梯形图中继电器的触点只能出现一次。
50．PLC不能代替继电器进行组合逻辑与顺序逻辑控制。
三、名词解释题（每小题2分，共8分）

51．低压电器
52．电气原理图
53．降压起动
54．PLC
四、简答题（每小题6分，共24分）

55．简述接触器的工作原理。
56．简述机床电气控制原理图的分析步骤。
57．如图2所示，简述该电路是如何实现三相异步电动机的正转-停-反转控制的。
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图2 
58．简述机床电气设备接线图的主要内容。
五、综合题（8分）
59．图3为电动机间歇运行控制梯形图，将图3梯形图转换成助记符形式。
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图3
极限配合与技术测量（60分）

六、判断题（每小题2分，共20分。在答题卡的括号内正确的打“√”，错误的打“×”）

60．尺寸公差大小可以为正、负或零。
61．过渡配合可能具有间隙，也可能具有过盈，因此，过渡配合可能是间隙配合，也可能是过盈配合。
62．公差等级相同时，基本尺寸越大，其标准公差数值越大。
63．未注公差的尺寸即对该尺寸无公差要求。
64．形状公差带的位置是固定不动的。
65．平行度公差的公差带形状是唯一的。
66．表面粗糙度对零部件的耐磨性有影响。
67．同一零件上工作表面粗糙度数值应比非工作表面大。
68．使用量块组测量时，使用的量块数越多，组合出的尺寸越准确。
69．分度值为0.02mm的游标卡尺，主尺刻度间距与游标刻线间距的差是0.02mm。
七、名词解释题（每小题2分，共8分）

70．配合
71．取样长度
72．独立原则
73．测量
八、简答题（每小题5分，共20分）

74．在何种情况下采用基轴制比基孔制更合理？
75．简述形位公差带与尺寸公差带的异同点。
76．如图4（对应答题卡中图1）所示，简述图示标注的含义，并说明轴径实际尺寸合格范围。
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图4
77．简述外径千分尺的读数方法。
九、综合题 （12分）

78．结合图5分析下列技术要求，并标注在答题卡的图2上（注意：标注在试题卷上无效）。

（1）孔
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内表面圆度公差值为0.007mm；
（2）孔
[image: image9.wmf]40H7

f

中心线对孔
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中心线的同轴度公差值为
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0.02 mm；

（3）圆锥面对孔
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中心线的斜向圆跳动公差值为0.02 mm；
（4）
[image: image13.wmf]45h6

f

表面的粗糙度
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值为1.6
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