河南省2012年普通高等学校对口招收中等职业学校毕业生考试
机电与机制类专业课试题卷
考生注意：所有答案都要写在答题卡上，写在试题卷上无效
一、选择题（机械设备控制技术1-20；极限配合与技术测量21-40。每小题2分，共80分。每小题中只有一个选项是正确的，请将正确选项涂在答题卡上）

1．行程开关的文字符号是
A．Q


B．SQ


C．SB
    
D．KM

2．速度继电器的文字符号是

A．KA


B．KM


C．KT


D．KS

3．用来断开或接通控制电路的是交流接触器的
A．辅助触点

B．主触点

C．线圈


D．铁芯

4．下列电器中不能实现短路保护的是
A．熔断器

B．热继电器

C．过电流继电器D．空气开关
5．三相异步电动机的旋转方向是决定于三相电源的

A．频率


B．有效值

C．相序


D．电压

6．电动机启动电流很大，当电动机启动时，热继电器    动作。

A．会


B．不会


C．不知道

D．随即

7．在机床调试和检修中可通过    方便地找到各种电器元件及测试点。

A．设备说明书




B．电气控制原理图


C．电气设备安装图



D．电气设备接线图

8．为了安全，电梯、卷扬机的制动方式一般采用

A．断电制动控制




B．通电制动控制


C．能耗制动





D．反接制动

9． 用于驱动线圈的指令是

A．LD


B．AND


C．OR


D．OUT

10．在CPM1A中，若TIM的设定值为150，则延时时间为

A．1.5s


B．15ms


C．150ms

D．15s
11．下面不是可编程控制器特点的是
A．可靠性高

B．维护困难

C．体积小

D．编程简单
12．将发动机输入的机械能转换为液体的压力能的液压元件是
A．液压泵

B．液压马达

C．液压缸

D．控制阀
13．常用的电磁换向阀用于控制油液的
A．流量


B．压力


C．方向


D．速度
14．液压缸运动速度的大小取决于
A．流量


B．压力


C．流量和压力
D．压强
15．减压阀的进口压力为40×105Pa，调定压力为60×105Pa，减压阀的出口压力为
A．40×105Pa
B．60×105Pa
C．100×105Pa
D．140×105Pa
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16．图1中电磁换向阀为

图1

A．二位三通

B．二位四通

C．二位五通

D．四位二通
17．消声器是气压系统的
A．执行元件

B．起源装置

C．辅助元件

D．制装置
18．在液压系统图中，与三位阀连接的油路一般应画在换向阀符号的    位置上。
A．左格


B．右格


C．中格


D．都可以
19．某一系统的压力大于大气压力，则其绝对压力为
A．大气压力加相对压力


B．大气压力加真空度


C．大气压力减真空度



D．气压力
20．属于流量控制阀的是
A．节流阀

B．溢流阀

C．压力阀

D．换向阀
21．零件的基本尺寸是在    时确定。

A．检测


B．设计


C．装配


D．加工
22．当相配孔、轴既要求对准中心，又要求装拆方便时，应选用
A．间隙配合





B．过盈配合
C．过渡配合





D．间隙配合或过渡配合

23．
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与
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两者的区别在于
A．基本偏差不同




B．下偏差相同，而上偏差不同
C．上偏差相同，而下偏差不同

D．公差值相同
24．一般配合尺寸的公差等级范围为
A．IT5～IT13
B．IT2～IT5

C．IT1～IT7

D．IT8～IT14
25．
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属于

A．间隙配合

B．过渡配合

C．过盈配合

D．不确定配合
26．评定位置公差的项目有
A．6项


B．14项


C．8项


D．10项
27．形位公差标注时，基准线与尺寸线对齐的要素是

A．轮廓要素

B．实际要素

C．单一要素

D．中心要素

28．某实际被测轴线相对于基准轴线的最近点距离为0.02mm，最远点距离为0.04mm，则该实际被测轴线对基准轴线的同轴度误差为
A．0.02mm

B．0.04mm

C．0.012mm

D．0.08mm
29．图样上给出的形状公差为，表示被测要素遵守
A．最大实体要求B．包容原则

C．最小实体要求D．独立原则
30．径向全跳动公差带的形状和    公差带的形状相同。

A．同轴度

B．圆度


C．圆柱度

D．位置度

31．公差原则是指
A．确定公差值大小的原则


B．制定公差与配合标准的原则
C．形状公差与位置公差的关系

D．尺寸公差与形位公差的关系
32．如果某轴一横截面实际轮廓由直径分别为
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mm的两个同心圆包容而形成最小包容区域，则该横截面的圆度误差为

A．0.02mm

B．0.01mm

C．0.04mm 

D．0.015mm
33．同一根轴（基本尺寸相同）与几个零件孔配合，且要求有不同的配合性质，应选用    配合。
A．基孔制





B．基轴制
C．基孔制或基轴制均可


D．非基准制
34．表面粗糙度代（符）号在图样上标注叙述不正确的是
A．可见轮廓线上




B．尺寸界线上
C．虚线上





D．符号尖端从材料外指向被标注表面
35．工作止规的最大实体尺寸等于被检验零件的
A．最大实体尺寸
B．最小实体尺寸C．最大极限尺寸D．最小极限尺寸
36．选择表面粗糙度评定参数值时，下列论述正确的是

A．同一零件上工作表面应比非工作表面参数值大
B．摩擦表面应比非摩擦表面的参数值大
C．配合质量要求高，参数值应大
D．受交变载荷的表面，参数值应小

37．在有轴承的配合中，下列叙述正确的是
A．轴承内圈与轴配合采用基轴制
B．轴承外圈与箱体配合采用基轴制
C．轴承内圈与轴配合采用基孔制
D．以上均不对
38．下列形位公差项目中，必须有基准要求的是

A．线轮廓度

B．平面度

C．圆度


D．同轴度

39．下列测量中属于间接测量的是
A．用千分尺测外径



B．用内径百分表测内径


C．用游标卡尺测量两孔中心距

D．用光学比较仪测外径

40．测量一轴
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，选择测量量具
A．游标卡尺

B．卡钳


C．量块


D．千分尺

机械设备控制技术(60分）
二、判断题（每小题 2分，共20分。在答题卡的括号内正确的打“√”，错误的打“×”）

41．电动机点动控制和连续控制的区别是控制线路是否有自锁功能。

42．在一般的电动机反接制动控制电路中，常利用速度继电器自动切断电源。

    43．在电路故障检修中，在不发生严重故障的情况下，可接通电源，通过操作分析故障原因。

44．CPM1A每个程序的最后一条指令必须是END指令。

45．当电源断电时，计数器当前值保持不变，计数器不复位。

46．压力继电器是压力控制阀。
47．气压系统中的顺序阀可用来控制气源压力。
48．活塞缸可实现执行元件的直线运动。
49．顺序阀可用作溢流阀用。
50．消声器一般安装在气压系统的排气口处。
三、名词解释题（每小题2分，共6分）

51．自锁触点

52．PLC

53．液压传动
四、简答题（每小题4分，共16分）

54．什么是能耗制动和反接制动？
55．什么是低压电器？按其用途和控制对象不同分哪几类？并举例说明。

56．PLC主要由哪几部分组成？

57．什么是换向阀的“位”和“通”？并举例说明。

五、综合题（18分）
58．图2和图3是一台机器的电气控制原理图和液压传动原理图，图2中的电动机驱动图3中的液压泵工作。

（1）试设计该机器的控制电路（虚线内），以满足要求。要求：合上开关Q，接通电源。按下启动按钮，电机带动液压泵开始连续运转，10秒钟后，液压缸活塞杆向左运动；按下停止按钮，电机油泵停止运转。（13分）

（2）叙述图3液压传动系统工作原理（叙述中液压元件带上名称）（5分）

[image: image7.jpg]...................





图2                                    图3

极限配合与技术测量（60分）

六、判断题（每小题2分，共20分。在答题卡的括号内正确的打“√”，错误的打“×”）

59．机械加工中，一般用米（m）表示。
60．零件的互换性指的是相同类的零件不经选择和修配就能互换使用。
61．选择公差等级时，应在满足使用要求的前提下，应尽量扩大公差值，选择较低的公差等级。
62．配合公差等于相互配合的孔公差和轴公差之和。
63．同轴度公差属于形状公差。

64．表面粗糙度评定参数
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表示轮廓最大高度，值越大，表面越粗糙。
65．一般公差分为精密、半精密、中等、粗糙、最粗共五个公差等级。

66．
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的尺寸公差是
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67．量块的尺寸精度分为0、1、2、3四级，其中0级精度最高，3级精度最低。

68．百分表使用时，测量头在与被测表面接触时要有1~3mm的预压量。

七、名词解释题（每小题2分，共6分）

69．基本偏差

70．孔

71．相关要求

八、简答题（4小题，共20分）

72．简述公差的定义及分类。（4分）
73． 说明图4中形位公差的含义。（6分）
[image: image11.jpg]



图4

74． 说明图5表面粗糙度的含义。（4分）
[image: image12.jpg]/ RzI12.5




图5

75．简述面与面垂直度的测量步骤。（6分）
九、综合题（14分）

76．根据题目要求，在图6中标注相应的技术要求。（注意：标注在试题卷上无效）

（1）
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的轴线对右端面（A）的垂直度公差为
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（2）左端面对右端面（A）的平行度公差为
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（3）
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孔相对于
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轴线的位置度公差是
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（4） 
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的上偏差为
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[image: image24.wmf]0

、下偏差为
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图6
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